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Development of a Guide Robot

Toshio YAMADA  Yukihiro OGAWA  Tomohiko IMAI  Akio INABA
Naonori OHNO

JR

RFID
RFID

RFID

1100mm 800mm( ) 50kg
FRP

[11

ACTIVE-G




2
Pionner2-DX8, ActivMedia Robotics )
2
LMS 200,
1
180
RFID

(Alien Technolog )

24V

180

RFID

0.25

RFID

2.2

ID

BGM

RFID

RFID

1D



LAN

RFID

RFID

RFID

RFID

RFID

RFID

RFID

RFID

RFID

[31

2.4GHz 24bit
RFID

RFID

RFID

imm

RFID

RFID

RFID

rHﬁITHJ|HH|HIJ|HI|HII|J|||l|I|HIIHlIHIIHIIHIIlH||
3 4 5§ &

8 RFID
RFID
RFID RFID
RFID
RFID
RFID
RFID
RFID
9
1, RFID 9
2, 45
Im 2m
(9 )
3, im
90
9
RFID
C




Active-G 3

mng o “10m i josm _imn | soim
t t I |
21 LET) T
19 g 7
som | sem 28 som | v | om 291
T 1 y
c
g
amm | sz 3m o am P asam
1 1
[E—— N
2 I
. = 3
1
e S O S B
¥ 1 T T
START
10

ACTIVE-G 3

RFID

10

38

RFID

10

20

100

RFID

RFID

RFID

Active-G 3
11

16 7 9 19 10

30

RFID



BGM

BGM

RFID

[1]

[2]
3]

\Vo1.22,N0.7,pp.4-7(2004)
(2004)

Vol.19,No.1,pp59-67(2001)



